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S-00.00.00 Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna S-00.00.00 - Wymagania @dldnosi s do wymaga wspoélnych
dla poszczegdlnych wymagatechnicznych dotyexrych wykonania i odbioru robdt, ktore
zostam wykonane w ramach inwestycjiZzagospodarowanie alejek oraz placu zabaw —
Rewitalizacja parku w Piatku Il etap".

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nigle
je stosowé w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpuakkil.

1.3. Zakres Robot obgtych ST
Zakres przewidzianych robo6t obejmuje:
- Roboty ziemne polegaje na wykonaniu koryta pod alejki parkowe;
- Reczne profilowanie i zaggzczenie podia pod warstwy konstrukcyjne alejek;
- Wykonanie warstwy wzmacnigjej grunt pod warstwy technologiczne z geowtokniny;
- Wykonanie warstwy odcinagej zagszczanejgcznie o grubgci 15 cm;
- Wykonanie nawierzchmwirowo — piaskowe o gruloi po zagszczeniu 10 cm;
- Wykonanie opaski z folii wys 30 cm;
- Montaz obrzery betonowych o wymiarach 30x8 cm na podsypce cemmenpiaskowej;
- Wywo0z gruntu z wykopu, wraz z opsaza wysypisko;
- Ustawienie urzdzen do zabaw dzieecych oraz elementéw matej architektury
ogrodowej.
Wymagania ogolne natg rozumie€ i stosowé& w powigzaniu ze szczegotawspecyfikacy
techniczn.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pongj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
Wiasciwy organ — nalezy przez to rozumieorgany administracji architektoniczno— budowlanej
i nadzoru budowlanego, stosownie do ichéedaosci , okrelonej w rozdziale 8 ustawy z dnia 7
lipca 1994 r. ,Prawo budowlane”.

Aprobata Techniczna - dokument stwierdzagy przydatné¢ wyrobow budowlanych do
zamierzonego stosowania.

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piggz organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaailjacymi przepisami stanowaty urzdowy dokument
przebiegu Robot budowlanych, ghgy do notowania zdarzei okolicznaci zachodacych w
toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywangdbioréw Roboét, przekazywania poléce

i innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem, Wykonawgi Projektantem.

Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczpreez Zamawiagego, 0O
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca)powiedzialna za nadzorowanie Robot i
administrowanie Kontraktem. dgnier jest przedstawicielem Zamawieggo i jego funke na
budowie mae peiné Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.




Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kohtta

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzehia.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzafda w nim konstrukcji
nawierzchni.

Ksigzka Obmiarow - akceptowany przez hyniera zeszyt z ponumerowanymi stronamisby
do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robo6t w formie wyli¢zeszkicow i
ew. dodatkowych za€znikéw. Wpisy w Ksizce Obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez
Inzyniera.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezigne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacj
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pipeyniera.

Obiekty budowlane - s to state i tymczasowe budynki lub budowle stanoei baz
techniczno-uytkowa wyposaona w instalacje i urzdzenia niezbkdne do spetnienia
przeznaczonych funkcji.

Odpowiednia (bliska) zgodndéé - zgodnd¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohatdwlanych.

Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie
pisemnej, dotycxe sposobu realizacji Robot lub innych sprawazamych z prowadzeniem
budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczr@dra autorem Dokumentacji Projektowe;.
Przedsikwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gutenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametgeometrycznych trasy w planie i
przekroju podtianym) istniepcego podczenia.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robét.

Rekultywacja - Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania \blzsheego.

Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich #c (przedmiarem) w kolejrioi
technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udosfpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim Robét oraz
inne miejsca wymienione w Kontrakcie jako tware czs$¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane — czs$¢ przedsiwziccia budowlanego, stanoygda odebna catas¢
konstrukcyja lub technologiczs zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu Robo6t zwkanych z budow
modernizacj/przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogollne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonywanych Robot, bezpieamtwo wszelkich
czynnégci na Terenie Budowy, metodyzyte przy Budowie oraz za ich zgoddo z
Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami lzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w Dokumentach Kontraktowych przekaWykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodi@mi prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw, Dziennikd8wy oraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety



Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddo za ochron przekazanych mu punktoéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robétszkddzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa

Rysunki oznakowania tymczasowego

Harmonogram robot

Plan bezpiec#sstwa i ochrony zdrowia (bioz) na 7 dni przed rozgoem robot.

1.5.3. Zgodn&¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznewszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przezzymiera stanowa czgs¢ Umowy, a wymagania okfmne w
chatby jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow ohpwe kolejndc¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnygtwarunkach Umowy).
Wykonawca nie mze wykorzystywa biedow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadadnilnzyniera, ktéry podejmie decyzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na @ie s wazniejsze od wymiaréw okéonych
na podstawie odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiabis lzgodne z DokumentacProjektow i
ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedn uwazane za warti docelowe, od
ktorych dopuszczalne asodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli musavykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentaciProjektova
lub ST, i wplynie to na niezadowaday jakos¢ elementu budowli, to takie materialty zostan
zastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wyko&a@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Roboty mag charakter inwestycyjny.

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaweealizacji
kontraktu & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczgge,
w tym:

ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseelikine srodki
niezkedne do ochrony robét, wygody spotecgeid innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazlow i maszyn pracgych przy
realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakujsposéb uzgodniony z zgnierem.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidgmh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych e bedzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice



informacyjne lkda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje i ze jest
wiaczony w cer kontraktowa.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robo6t

Wykonawca ma obowrek zn& i stosow& w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robdt Wykonawcatizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezglo przepisow i norm
dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oragdzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla osoéb lub débr publicznych i innych, a wynid@ch z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniainalgch przyczyn powstatych w napstwie
jego sposobu dziatania. Stogupk do tych wymagéa bedzie miat szczegolny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostranaosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpdarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bkdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapya
Sprzt przeciwpaarowy.

Materiaty tatwopalne da skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamearem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wydkwoy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza esi uzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o e¢géniu
wigkszym od dopuszczalnego, odmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do Robdét &da miaty aprobat technicza wydamy przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw narodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, azp&aiczeniu Robot ich
szkodliwag¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na uycie
tych materiatdw od wigiwych organow administracji patwowe;.

1.5.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpmstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaleych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich



lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeam
instalacji i uradzen w czasie trwania Budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mdyy¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i urgdzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadéminzyniera i wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczcia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyiastalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kyniera i zainteresowane wtadze oraglfie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr Wykonawca ddzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkwa instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyjch
przez Zamawiagcego.

Jezeli Teren Budowy przylega do terenow z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizow& Roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrici dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabwdovweszkaniowej w gsiedztwie
Budowy, spowodowane jego dziatasc.

Inzynier lkedzie na bieaco informowany o wszelkich umowach zawartych pgainy
Wykonawe a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wilasda i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier ani Zamawiaicy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaahkJmowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowa sie do ustawowych ogranicgze naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow | wyposaia na i z terenu Robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkow (ponadnormatywnych) i ozétgm takim przewozie dulzie powiadamiat
Inzyniera. Ireynier maze polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow zostaly usgte z
Terenu Budowy. Pojazdy powodag nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone na
swiezo ukaczony fragment budowy w offsie Terenu Budowy i Wykonawca ctizie
odpowiadat za naprawwszelkich Robét w ten sposob uszkodzonych, zgodngmleceniami
Inzyniera.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcacgdbie przestrzega przepisow dotyccych
bezpieczéastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na Budowie ortaz d
zapewnienia bezpiecagtwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochrerRoboét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do Robét od daty rozpoezia do daty wydania Potwierdzenia Zakmenia Rob6t przez
Inzyniera.



Wykonawca kdzie utrzymywé Roboty do czasu odbioru ostatecznego.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zarmlzenia wydane przez witadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktore g w jakikolwiek sposéb zwizane

z wykonywanymi robotami idzlzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tyoktanowié
podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca hdzie przestrzega praw patentowych i dazie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatow lub urmzen uzytych lub zwiazanych z
wykonywaniem Robo6t i w sposobaglty bedzie informowé Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpswania,
obciazenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigvgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyniera.

1.5.13. Réwnowanosé¢ norm i zbioroéw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentach Kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy, ktore
spetni@ map materialy, sprg i inne towary, oraz wykonane i zbadane robotydab
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegolania powotanych
norm i przepiséw o ile w Warunkach Kontraktu niesfamowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotane normy i przepisyagaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewg®jrowny lub wyszy poziom
wykonania ni powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hygniera. R@nice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawc przedi@one Irzynierowi do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&d o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyse Terenie Budowy dola uwazane za
wlasng¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii Inzyniera i postpowa
zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w Robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawagym i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania Robét i/lub wysékdkwoty, o kton naley zwickszy Cerg
Kontraktows.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek tenatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawyrierowi do zatwierdzenia, szczegotowe
informacje dotyczce proponowanegérddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.
Zatwierdzenie partii materialtbw z danegoodia nie oznacza automatycznigg wszelkie
materiaty z danegérodia uzyskaj zatwierdzenie.



Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarodia w sposoéb agty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
realizacji Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie poz\tade wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatow zezrédet miejscowych wdiczapc w to zrodta wskazane przez Zamawdizggo i jest
zobowhzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacii
zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych
materiatdw pochodcych zezroédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wyddbymateriatéw, dzielawy i inne jakie
okaza si¢ potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatow do Robét.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskaniaematow
miejscowych kda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekiuhgwaciji terenu po
ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@l erenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Dokumentach Umowyda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaUmowy lub wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopow w olkbie Terenu Budowy poza tymi,
ktore zostaty wyszczegolnione w Dokumentach Umogthyba,ze uzyska na to piserarzgod:
Inzyniera.

Eksploatacja zrédet materiatbw &dzie zgodna =z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy, lkadz zlozone w miejscu wskazanym przez zyniera. Jéli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatdw do innych robétzrte dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie przewéaciowany, (skorygowany) przez4yniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczsk z jego nieprzyciem, usungciem i
niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewigumozliwo$é wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawmowiadomi layniera o swoim
zamiarze, co najmniej tydzirzed uyciem materiatu, albo w okresie dirym, jgli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badeymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie ni@ by¢ pGazniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydoa one uyte do
Robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczentachowaty swaj jakos¢ i whasciwosci i
byly dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowaniadh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zompamanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezzyniera.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Roboét. Spgz uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST; w przypadku braku ustalevymienionych wyej dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robét ma bytrzymywany
w dobrym stanie i gotowégi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorn§rodowiska i
przepisami dotyccymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie spin
do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisaiykonawca
bedzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidunpazliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadoniyinera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
Kontraktu, zostamprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Roboét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych Robaot i wkziwosci przewaonych materiatow.
Liczba s$rodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie RoboOt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadnzyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotycze przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéw na & i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggytkowania odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na biegaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkatzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ragaidnie z Kontraktem, oraz za jdko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robétchazigodné¢ z Dokumentagj Projektove

i wymaganiami ST oraz poleceniamizymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceewi planie i wyznaczenie wysoi®@
wszystkich elementéw Rob6t zgodnie z wymiaramiddreymi okréglonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi napiie przez layniera. Btdy popetnione przez Wykonawev
wytyczeniu i wyznaczaniu RobOt zosgamsungte przez Wykonawg na wilasny Koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera.



Sprawdzenie wytyczenia Robo6t lub wyznaczenia wySdk@rzez lryniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadn&.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementRobdt leda
oparte na wymaganiach oklenych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i W,Sa take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyziyimer uwzgédni wyniki bada& materiatow

i Robdt, rozrzuty normalnie wygiujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wpltywage na
rozwazam kwestk. Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawav czasie
okreslonym przez layniera, pod gréba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci Rob6t

Celem kontroli Robét ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok Robot i jakdci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materialtdbw oraz Roboét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentaciji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedkne, Irzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewniykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy kynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane uydzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Inzynier tedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignigciach dotyczcych sprztu, pracy personelu itp.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lgadaaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmtwa, wykazujcy ze zapewniono zgod§é z kryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

* Polsky Normg lub

» aprobag technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt 1. i ktore spetniaj wymogi Specyfikacji
Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty vBymagane przez ST, k@a partia
dostarczona do Robotdrzie posiadate dokumenty, okégajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszosiadd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baglavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymaga beda odrzucone.



6.3. Dokumenty budowy

- Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovaazujacym Zamawiaicego i
Wykonaweg w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy kibnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfio za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dgla dokonywane na biaco i beda dotyczy przebiegu Robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowygkzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiekaz stanowiska shbowego. Zapisy dula
czytelne, dokonane trwaltechnily, w poradku chronologicznym, bezpm@dnio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyericda oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
Robotach,

- uwagi i polecenia liyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania Robaot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréow Robo6t zand@jch i ulegajcych zakryciu, cZciowych i
ostatecznych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Robot podlagggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazki z warunkami klimatycznymi,

- dane dotycae czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed itrakcie
wykonywania Robdt,

- dane dotycare sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotycace jakaci materiatow,

- inne istotne informacje o przebiegu Robat.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegdprzediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irryniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie
jest jednak stranKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.

- Ksigzka Obmiarow

Ksiazka Obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego
z elementdw Robdt. Obmiary wykonanych RoboOt przepdra s w sposob cigly w
jednostkach przgtych w Kosztorysie i wpisuje do Kgiki Obmiardw.

- Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczaesbprécz ww nagpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacradania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,



d) protokoty odbioru Robdét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Irtyniera i przedstawiane do waglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokotacy
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powngdniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmnig3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Kaizki Obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wedimch podanych vBlepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie lnieaWykonawcy od obowzku ukaiczenia
wszystkich Robot.

Obmiar gotowych Robotddzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkwaym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci Robo6t i materiatow

Dilugosci i odlegiaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymigda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robot nie wymagdpgo inaczej, okjosci
beda wyliczone w nijako diugéé pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,ebla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robafdab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania Robdt.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. @lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposob aigty
zachowanie dokladisoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzda przeprowadzone przedeziowym lub ostatecznym odbiorem Robo6t, aztaky
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w Robotach.



Obmiar Robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzézda wykonane w sposdb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razaku miejsca szkice madpy¢ dofaczone
w formie oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiarow, ktérego wzér zostaragodniony z
Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior Robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu

Odbior Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reajizulegra zakryciu.

Odbior Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pogpu Robot.

Odbioru Roboét dokonuje hynier.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dceebzika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika ddwg i
powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier na podstawie dokumentow
zawieragcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia
w konfrontacji z DokumentagjProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci Robot. Odbioru
czesciowego Robot dokonujeesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. @diRobot
dokonuje Irkynier.

8.4. Odbidr ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzettygo wykonania Robo6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie Robot oraz gotow®ddo odbioru ostatecznegedrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiagonem na pgimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny Rob6t nagt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowytibzac
od dnia potwierdzenia przezzyniera zakéaczenia Robot i przgcia dokumentéw, o ktérych
mowa powyej.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczomez Zamawiagego W obecriei
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergia Roboty dokona ich oceny jakiowe] na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikow baflai pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Rob6t z Dokumentadprojektovs i ST.



W toku odbioru ostatecznego Robo6t komisja zapozigazsrealizacy ustalé przyjetych

w trakcie odbiorow Robo6t zanikggych i ulegajicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
Robét uzupetniacych i Robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych Robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej mektacy Projektow i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pater, oceniggc pomniejszom wartas¢
wykonywanych Robot w stosunku do wymagazyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégm Robot jest protokdt odbioru
ostatecznego Robot spadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamaugeapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolagany przygotowanasgpujace dokumenty:
Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiw.i@zupetniggce lub zamienne).

Dzienniki Budowy i Ksazki Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflazgodne z ST. Deklaracje zgodnolub certyfikaty
zgodndci wbudowanych materiatow zgodnie z ST.

Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu.

Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimi z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetriag kzda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawaigggo.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzu@ghcych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogodlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaawa jednostk
obmiarow ustalon dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtave ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosgtowej ledzie uwzgedniac wszystkie
czynngci, wymagania i badania sktade¢ s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projekegw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétipobejmowa:

- Robocizr bezpagredni wraz z towarzysscymi kosztami,

- Wartags¢ zwytych Materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazyndea ewentualnych
ubytkow i transportu na Teren Budowy,

- Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- Podatki obliczone zgodnie z oba®ijacymi przepisami,

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej S0000.00



Koszt dostosowania gido wymaga Ogoélnych zawartych w Specyfikacji Technicznej
S-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ckoee w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione
w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (D489 poz. 414 z piiejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&G01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki

oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 895

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z phiejszymi
zmianami).



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZE

S- 01. 00. 00. Koryto wraz z profilowaniem i zagszczeniem podiaa.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep svymagania dotyecre wykonania

i odbioru robot zwjzanych z wykonaniem profilowania i zggczenia podia pod
projektowam budowe alejek w zwazku z realizag inwestycji p.n. "Zagospodarowanie alejek
oraz placu zabaw — Rewitalizacja parku wtli Il etap”.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét okflych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczprowadzenia rob6t zwranych
z profilowaniem i zagszczeniem podi@ i obejmug:
prace pomiarowe i oznakowanie robot,
dowiezienie sprau,
profilowanie koryta,
zag:szczenie podita, dow6z wody do zagzczenia,
przeprowadzenie wymaganych przez specyfiktaghniczia bada laboratoryjnych,
odwiezienie sprau po zakdaczonych robotach,

1.4. Okrélenia podstawowe.
Wskaznik zag;szczenia gruntu - wiellkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna
wg wzoru :

-

—  d

I ® I:)ds
gdzie:

Py - gestai¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mg/n

Pss - maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgot&w optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B8Y shiaca do oceny zagzczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z adh-77/8931-12 (Mg/r).

Pozostate okidenia podane w niniejszej STa zgodne z obowizujacymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00Vymagania ogdélne".

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora. Ogolne wymaganigamce robot
podano w ST S- 00.00.00. "Wymagania ogolne".




2. Materialy.
Nie wyskpuja.

3. Sprzt.
Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgzdzenia nie gwarantyfe zachowania wymaggakaosciowych
robo6t zostaa przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopusnezdo robot.
Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami SST S- 00.00.00. "Wymagag@ne".
Do wykonania profilowania i zagzczenia koryta natg stosowa:
sprzt mechaniczny dostosowany do szergwkgrofilowanego koryta, drobny sgitzreczny
do profilowania ¢cznego, w miejscach gdzie inny sgraie ma@e mie zastosowania,
walce statyczne dostosowane do wiétho zag:szczane]j powierzchni oraz ubijaki
mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnemogath dla innego spegu, lub
inny sprzt zaakceptowany przez dyniera zgodny z wymaganiami SST S- 00.00.00.
"Wymagania ogolne".
Caly sprzt budowlany, maszyny usdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie,
zapewniajcym uzyskanie odpowiedniej jad@ robot.

4. Transport.
Nie wystpuje.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacjijgkib organizacji i harmonogram roboét
uwzgkdniajpcy wszystkie warunki, w jakich ¢blzie wykonywane profilowanie
i zaggszczanie podia.

Dokumentacja projektowa przewiduje profilowanieagsszczenie podia pod projektowan
konstrukcg nawierzchni.

Profil podiaza powinien by wyznaczony przez wcgeiej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot paliki Isipilki. Nie wolno dopgci¢ do
zawilgocenia koryta.

5.1. Zakres wykonywanych robot.

5.1.1. Profilowanie podi@m - przed przysipieniem do tej czynrigi podiaze powinno by
oczyszczone z wszelkich zanieczysZcadalezy usuryé btoto i grunt , ktéry ulegt nadmiernemu
nawilgoceniu. Nasgpnie naley profilowaé podtaze spadkéw poprzecznych i podhych
przewidzianych w dokumentacji projektowej sgierm wskazanym w pkt. 3 lub innym
zaaprobowanym przez Inspektora lukcznie w miejscach, gdzie jego zastosowanie jest
niemazliwe.

5.1.2. Zagszczenie podiza.

Zageszczenie podia naley rozpoca¢ bezpdrednio po profilowaniu. Czynsé ta nalezry
wykonywa walcami stalowymi gtadkimi lub ubijakami mechamgmi w miejscach dla innego
sprztu trudno dosipnych, lub innym spkgem zaakceptowanym przez Inspektora, zachgwuj
optymalr wilgotnoé¢ zag;szczanego gruntu.

Wilgotnos¢é gruntu poditéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalne;j
z tolerancg od — 20 % do + 10 %.

Zagzszczanie naley prowadzé az do osagnigcia wskanika zagszczenia podia:

->1,0 dla koryta — sprawdzenie i kontrola wg norm.




Jezeli po wykonaniu robot nagti przerwa i Wykonawca nie przygiuje natychmiast do
nastpnych czynnéci, to powinien on zabezpieazyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez rozéenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przesplktora.

Jezeli podiare ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pegehiem do ukiladania
podbudowy naley odczekd do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podta Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleckamganie nieztédnych
napraw. Jd€i zawilgocenie nagpito w wyniku zaniedbania Wykonawcy, to haptawykona on
na wtasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakaci robot powinna by przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi podanym
w ST S.00.00.00."Wymagania ogolne”.

W czasie robot Wykonawca powinien prowdadgystematyczne badania kontrolne

w zakresie i z agtotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaggakasci robot, lecz nie rzadziej

niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkagji.

Sprawdzeniu po profilowaniu i zesgczeniu podlega

» Wskaznik zag:szczenia nalgy kontrolowa& przynajmniej w dwéch punktach, wybranych
losowo na kadej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej wi jednym punkcie na 300%n

=  Wilgotnos¢ nalery bad@& przynajmniej dwukrotnie na kdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 600 m2. Wilgotsé zag:szczanego gruntu powinna dyowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod — 20 % do + 10 % Prawidtow®d zag:szczenia
nasypu powinna ldypotwierdzona przez Inspektora.

= Nieréwnai¢ profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy 4 metrove tata co 20
metrow w kierunku poditnym. Nierdbwndci poprzeczne naky mierzy¢ 4 metrovy fata
co najmniej 10 razy na 1 km. Nieréwgoonie mog przekracza 2 cm.

= Spadki poprzeczne nale mierzy¢ 4 metrow tata co najmniej 10 razy na 1 km
i dodatkowo we wszystkich punktach gtownych tukéezipmych. Spadki poprzeczne
podtaza powinny by zgodne z projektem z toleraagj 0,5 %.

» Uksztaltowanie osi koryta nalg sprawdzé w punktach gtownych trasy i w innych
punktach nie rzadziej Aico 50 m. @ w planie nie mge by przesunjta
w stosunku do osi projektowanej ogagj niz 5 cm.

= Szerokd¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km. Szerékdoryta nie
moze r&ni¢ sig od szerokéci projektowej o wgcej niz + 10 cmi -5 cm.

» Rzedne wysokéciowe naley sprawdza co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach.
R&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podia i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczal cm, -2 cm. Wszystkie powierzchnie, ktére
wykazup wigksze odchylenia cech geometrycznych od dkre/ch powyej powinny
by¢ naprawione poprzez spulchnienie dgbgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowe materiatu bez spulchnieryjigomanej warstwy
jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot.

Jednostlk obmiaru jest 1 mm koryta po wyprofilowaniu i zagzczeniu zgodnie
z dokumentag@j projektows i ustaleniami Inspektora. Nie powinien on obejméwadnych
powierzchni nie zaakceptowanych nanpie przez Inspektora.



8. Odbior robot.

Odbiér wyprofilowanego i zagzczonego Kkoryta powinien odbyvasic zgodnie

z wymaganiami okigonymi w ST S- 00.00.00."Wymagania ogolne".

Inspektor oceni wyniki bada pomiarow przedipone przez Wykonawgczgodnie z pkt. 6

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor ugtalres robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wkasny w ustalonymieie.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowa, SST i wymaganiami
Inspektora, jeeli wszystkie pomiary badania z zachowaniem tolgrataty wynik pozytywny.

9. Podstawa ptatndci.
Platné¢ za 1 mi wykonanego profilowania i zagzczenia koryta zgodnie z pomiarem
w terenie i dokumentagjprojektows oraz po sprawdzeniu jaka robot.
Obmiar podano w kosztorysach do projektu.
W cerg wykonanych czynnii wchoda:

» prace pomiarowe i oznakowanie robot,

= dowiezienie sprau,

= wyprofilowanie koryta,

= zagszczenie koryta, dow6z wody do zagczenia,

= utrzymanie koryta,

= odwiezienie sprgu po zakaczonych robotach.

10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy:

PN-B-04481 ,Grunty budowlane. Badania prébek gnuint

BN-68/8931-04 ,Drogi samochodowe. Pomiar rodeio nawierzchni planografem
i tat

BN-77/8931-12 ,Drogi samochodowe. Oznaczenie \#sika zagszczenia gruntu.”

PN-B-06714 -17 ,Kruszywa mineralne. Badania. Ozeacz wilgotndci."



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZE

S- 02. 00. 00. Warstwy odcinajce.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep svymagania dotyecre wykonania
i odbioru robot zwgzanych z wykonaniem warstwy odciaegj zagszczanej¢cznie 0 grubéci
15 cm pod projektowan budowe alejek w zwizku z realizag inwestycji p.n.
"Zagospodarowanie alejek oraz placu zabaw — Rewratgh parku w Riku Il etap”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Okrglenia podstawowe

Stosowane ok&enia @ zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST S-00.00.00 ,Wymagania log®, pkt 1.

1.4. Ogollne wymagania dotygz robot

Ogoblne wymagania dotyaeze robét podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogOire"1.

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materialtéw podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganidraj@pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania warstwy odcigeg]

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu warstwy odgicej wedtug zasad niniejszej Sg: s
- piasek,

- ZWir.

Piasek powinien spetniavymogi normy PN-B-11113 gatunek 1 lubZvir i mieszanka
powinny spetnida wymagania normy PN-B-11111 klasy Ii Il. Wymagap@dano w tablicy 1.

Tablica 1 Wymagania dla materiatu warstwy odcioaj
Lp. Wiasciwosci Wymaganie | Badanie wedtug normy
1 Nasakliwos¢, % nie wecej niz 2,5 PN-B-06714-18
2 Mrozoodpornéé, ubytek masy po 25 5 PN-B-06714-19
cyklach zamrzania, % nie wjcej niz

3 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych Barwa nie PN-B-06714-26

ciemniejsza

niz wzorcowa
4 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie 0,2 PN-B-06714-12

wigcej
5 Zawartgc¢ ziaren nieforemnych, %, nie 25
wigcej niz

6 Wskanik piaskowy, wgkszy od 65 PN-64/8931-01

Ponadto kruszywa do warstwy odciggj powinny spethi@nastpujace warunki:
szczelndci:



D15/dgs< 5
gdzie: Ds — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaramstwy odcinajce;,
dgs- wymiar sita, przez ktore przechodzi 8% ziaremgupodtaa.

wodoprzepuszczalnéci:

ki0>8
W przypadku niespetnienia warunku szczétiood warstwg odcinajca nalery utozyé
geowioknirg w celu zapobiegania przenikaniwsiek podtéa do warstwy odcinage;.
Materiat na warste odcinajca powinien by sktadowany w sposob urdaviajacy
zanieczyszczenie lub wymieszanie z innym materiatem

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotyagee sprztu podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Do wykonywania robot naky uzy¢ sprz:tu:

- matych spycharek lub rowniarek do rozktadanieofippwania warstwy,

- przewdanych zbiornikow na wogldo zwitzania mieszanki, wypoganych w uradzenia do
rownego dozowania wody,

- matych walcéw ogumionych, stalowych lub wibragygh i ptyt wibracyjnych do zagzczania.

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganidnej@kt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty mana transportowadowolnymisrodkami transportowymi w sposéb zabezpieczony
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiajaaiai kruszyw.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST S-00008\@/magania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie robot

Podiae gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ST S-01.00.00 Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podia.

Paliki lub szpilki do mocowania linek prowagzch naley rozmieci¢ co najwyej co 10m.

5.3. Whudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o gruim, takiej aby po zagzczeniu oagnaé
gruba¢ projektowam réwmg 15 cm. Tolerancja grukoi wbudowanej warstwy wynosi
+2cm/-1cm.

Zagzszczanie warstwy odciriggej nalgy rozpoca¢ od krawdzi nizej potazonej. Zagszczanie
podiaza naley prowadzé przy wilgotngci rownej wilgotngci optymalnej z tolerangj £ 2%. W
przypadku gdy wilgotn@ jest zbyt wysoka kruszywo nale przesusz§, np. przez wielokrotne
mieszanie. W przypadku zbyt matej wilgofnb kruszywo naley zwilzy¢ poprzez dodanie
odpowiedniej ildci wody. Zagszczanie naley prowadzé do uzyskania wskaika zagszczenia
1,00 wedtug normalnej proby Proctora.

Wszelkie nieréwnféci powstatle w czasie zaesgczenia nalgy na bigaco usuwé poprzez
spulchnianie warstwy i dodanie lub usteie materiatu.

5.4. Utrzymanie wykonanej warstwy odcigzg)



Po wykonanej warstwie odcinggj nie mae odbyw& sie ruch samochoddéw ani ruch
budowlany. Dopuszczagsiylko ruch pojazdow wykonagych nasfpna warstwe technologicza.
Koszt napraw uszkodzewarstwy odcinajcej powstatych do czasu jej przekrycia wakstw
technologicza obchza Wykonawe.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogojid’6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robo6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw zgodnie z
wymaganiami PN-B-11111 i PN-B-11113. Badanie teeayalpowtérzy¢ po kadej zmianie
zrodta dostaw, w przypadku gdyatpliwa jest jaké¢ dostarczanych materiatdw oraz na wniosek
Inspektora Nadzoru.

6.3. Badania w czasie robo6t i badania wykonanegtmgr odcinajcej

W czasie robét i po ich zakozeniu naley sprawdzt parametry kruszyw oraz wykonanej
warstwy odcinagjcej wedtug tablicy 2.

Tablica 2. Rodzaj estotliwos¢ bada warstwy odcinajcej

Lp. Badania Cestotliwosé bada Tolerancje
1 Wilgotnas¢ mieszanki co 600 M + 2%
. w 2 punktach na kalej
2 Zagszczenie dziennej dziatce roboczej -
3 Wsp6tczynnik co 6000 -
wodoprzepuszczalgoi
4 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km +10cm, -5cm
5 Spadki poprzeczne + 1%
6 Réwna¢ warstwy 20 mm
7 Grubd¢ warstwy +1cm,-2cm
8 Rzdne wysokéciowe co 100mb na kragdziach +1cm,-2cm
warstwy
9 Uksztattowanie osi w +5cm
planie

Rownas¢ warstwy naley sprawdzé tata 4-metrows i klinem.

Zageszczanie nals sprawdza co 600 M wykonanej warstwy. Magbyé stosowane
nastpujace metody:

- woluminu piaskowego,

- wolunometru wodnego,

- metoda dynamicznych olgen ptytowych,
- metod; izotopowy,

- metod obcikzen ptytowych,

- metoda wciskanego cylindra.



Co dziesitemu pomiarowi metadptytowych obcizen dynamicznych i metadizotopows, dla

celow kalibracji, powinno towarzysgzyporownawcze badanie metpgiasku kalibrowanego,
wolunometru wodnego. W przypadkwygia do wykonanie warstwy odcinagj grubego
kruszywa nie dopuszczazstosowania metody wciskanego cylindra.

6.4. Postpowanie z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie odcinki niewkxiwie wykonane naley spulchné na gkbokas¢ co najmniej 10 cm,
usury¢ lub dod& nowego materialu i ponownie zggic. W przypadku niemmaosci
odpowiedniego zagzczenia wbudowany materiat nalewymieni, dazac do stosowania
materiatu 0 jak najvekszym wskaniku réwnoziarnistéci i spetniajcego inne wymagania
wedtug punktu 2.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST S-00.00M@0Bnagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 i (jeden metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinaj gr. 15
cm.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST S-00.08@0Gnagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z ST, Dokumenda€jrojektows i poleceniami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji vig) ® daty wyniki pozytywne.

9. Podstawy pfatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 r(jeden metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinej gr. 15 cm obejmuije:
- prace pomiarowe,

- dostarczenie materialtdw w miejsce wbudowania,

- roZcielenie i zagszczenie kruszywa,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i ielddoratoryjnych,

- utrzymanie warstwy odcingjej,

- dostarczenie i odwiezienie spia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie pkaip@intu

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszytamane do nawierzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.



Piasek.
PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badanigetnaici.
PN-B-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoadksztatcenia nawierzchni
podatnych i padiqrzez obazenie piyh.
BN-68/8931-4 Drogi samochodowe. Pomiarnm@iei nawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZE

S-03.00.00 Obrz#a betonowe

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznemg/magania dotycce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z ustawieniem obrzebetonowych na alejkach chodnikowych w zzkiu z
realizacy inwestycji p.n. "Zagospodarowanie alejek oraz plaabaw — Rewitalizacja parku w
Piatku Il etap”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obych Specyfikag

Ustalenia dotycg zasad prowadzenia robot zwa@nych z wykonaniem obrzg betonowych o
wymiarach 8x30 cm na tawie cementowo-piaskowejzgglych do obramowania alejek
chodnikowych zgodnie z Dokumentaéjrojektova.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe, rozgranigezajjednostronnie lub
dwustronnie ¢igi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychkdlaunikaciji.

1.4.2. Pozostate okdlenia podane w niniejszej Sk ggodne z obowazujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST S:00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 1.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygz robot

Ogoblne wymagania dotyaeze robét podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogOire"1.

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materialtéw podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganidraj@pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania obrzgbetonowych

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu ohtgdetonowych wedtug zasad niniejszej ST s
2.2.1. Obrzea betonowe

Obrzeza betonowe o wymiarach 8x30 cm, gatunku 1-go poywbw wykonane z betonu klasy
B-30 i spetnié warunki zawarte w normach BN-80/6775-03/01 i BNe3U'5-03/04.

Kazda dostarczona partia obzgebetonowych na budawpowinna posiadaatest producenta.
Beton wyty do elementéw prefabrykowanych powinien chamgitewa sie nasiakliwoscia . 4%
oraz mrozoodporrigia i wodoszczelngcia zgodnie z nor PN-88/B-06250.

Dopuszczalne odchytki wymiarow obize

- na diugéci £ 8 mm,

- ha szeroksxri i wysokasci £ 3 mm.

Dopuszczalne wady i uszkodzenia okize

- wklgstos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi - 2 mm,

- szczerby i uszkodzenia kragzi i narazy ograniczajcych powierzchnie gornédieralne) -
niedopuszczalne.



Obrzera naley sktadowa& w pozycji ustawiania. Skladowanie obrgeoowinno by
zorganizowane w sposob chragey materiat przed jego uszkodzeniem mechaniczngrmed
wptywem ewentualnych, szkodliwych czynnikéw zetvanych

na beton.

2.2.2. Cement

Cement uayty na zapraw cementow do spoinowania powinien odpowigdavymaganiom
normy PN-EN 197-1. Przechowywanie cementu wg BN6B81-08.

2.2.3. Materialy na tawi do zaprawy

Piasek do zaprawy powinien spethi@ymagania normy PN-79/B-06711.

2.2.4. Woda

Woda nie powinna pochodzize zrodet budzcych watpliwosci i powinna odpowiada
wymaganiom PN-88/B-32250.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania obrzsy betonowych

Roboty zwazane z ustawianiem obraebetonowych naley wykonywa recznie przy ayciu
drobnego sprtu pomocniczego.

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganidnej@kt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1. Transport obrzg

Obrzeza powinny by transportowane w pozycji pionowej, z nachylenierkigrunku jazdy.
Obrzeza naley transportow&w sposéb chroacy je przed uszkodzeniami.

4.2.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu wg BN-88/B-6731-08.

Transport kruszywa powinien odbygvsic w sposéb przeciwdziakgy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.

Podczas transportu kruszywo powinn@ lagbezpieczone przed wysypaniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-0000WMymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiare pod ustawienie obrza stanowi podsypka (tawa) zeiru, o grubdci warstwy 5 cm po
zag:szczeniu. Podsygk(fawg) wykonuje s przez zasypanie korytavirem i zagszczenie z
polewaniem wosl

5.3. Ustawienie obrzg betonowych

Roboty naley rozpoca¢ od wytyczenia linii obrzea. Wykop pod obrzee naley wykona

zgodnie z Dokumentag;j

Projektova i norma PN-68/B-06050. Wymiary wykopow powinny odpowiadayymiarom
obrze¢a w planie. Dno wykopu powinno &ywyprofilowane i zagszczone. Wskanik

zag:szczenia 0,97.



W tak wykonanym wykopie ustawiagdbrzeza o wymiarach 8x30 cm na podsypce (tawie)
cementowo-piaskowej, obsypujzewrgtrzna sciarg obrzery gruntem i ubijaic go. Szerok&
spoin mgdzy obrzeéami nie powinna przekracZd cm. Przed zalaniem spoin zapsavalezy je
oczysci¢ i zmyE woda. Spoiny musz by¢ pielggnowane wosl

6. Kontrola jakosci robo6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogojid’6.
6.2. Ocena prefabrykatow

Ocerg prefabrykatéw przeznaczonych do wbudowania zgodipiet 2.2.1. naley wykon&
zgodnie z ustaleniami PN-80/B-10021.

6.3. Sprawdzenie przygotowania padto

Sprawdzenie wykonanych pod ohtaevykopow polega na ocenie wghkika zagszczenia
gruntu w dnie wykopu, ktory ma by 0,97 oraz szerokoi dna wykopu, z tolerangg 1 cm.
6.4. Sprawdzenie ustawienia obtye

Sprawdzeniu podlega:

- odchylenie linii obrzey w planie - max. odchylenie me wynigé¢ 1 cm (na kade 100 m),
- odchylenie niwelety - max. + 1 cm (nazka 100 m),

- rownas¢ gornej powierzchni obrzg - tolerancja przavitu pod tat, 3-metrowa . 1 cm (na kade
100 m),

- doktadnd¢ wypetnienia spoin - wymagane wypetnienie catkoggrawdzenie co 10 m).

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST S-00.0M30nagania ogolne” pkt 7.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z ST, Dokumenda€jrojektows i poleceniami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji vikg) ® daty wyniki pozytywne.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 m (metr) wykonanego ob#zebetonowego.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.000@nagania ogolne” pkt 8.

9. Podstawy ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m (metra) wykonania obtaebetonowego obejmuje:

- prace pomiarowe,

- zakup i dostarczenie potrzebnych materiatow,

- wykonanie wykopu pod obrze,

- roZcielenie i ubicie podsypki (fawy),

- ustawienie obrzg/ betonowych,

- obsypanie zewgtrznejsciany obrzea gruntem z jego ubiciem,
- wypelnienie spoin zapraycementow,



- pielegnacja spoin wag
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i aldéoratoryjnych.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane.

2. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

3. PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do aapibudowlanych.

4. PN-EN 197-1 Cement. €& 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodicodotyczce cementow
powszechnegoaytku.

5. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw.

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych Wspolne wymagaiiedania.

8. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Kraumiki i obrzeza chodnikowe.

9. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natuzalo nawierzchni drogowycHwir i
mieszanka.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZE

S-04.00.00 Nawierzchnieéwirowe

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznemg/magania dotycce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z ustawieniem obezaebetonowych na alejkach chodnikowych w azkiu z
realizacy inwestycji p.n. "Zagospodarowanie alejek oraz plaabaw — Rewitalizacja parku w
Piatku Il etap”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obych Specyfikag

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t zwanych z

wykonywaniem nawierzchriwirowej.

:\lﬁ\é\(ierzchm; zwirowa mazna wykonyw& na drogach obgkonych ruchem bardzo lekkim i

ekkim.

Nawierzchng¢ zwirowa mozna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktagdaa:

- poditazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest tomgnorzepuszczalny -
dwuwarstwowo,

- warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny -
dwuwarstwowo.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1Nawierzchnia twarda nieulepszona- nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego

ruchu samochodowego ze wedli na pylenie, nierébwroi, ograniczony komfort jazdy -
wibracje i hatas, jak np. nawierzchnia tluczniolwajkowcowa lubxwirowa.

1.4.2Nawierzchnia zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszbnydérej
warstwascieralna jest wykonana z mieszankiirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate oklflenia podstawowe as zgodne 2z obowazujacymi, odpowiednimi
p%slkiérlni normami i definiciami podanymi w ST S-00.00 ,Wymagania o0golne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotyaee rob6t podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogOihe1.

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotygz materialow

Ogolne wymagania dotygze materialtdw podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganidraj@pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonywania nawierzchwirowych:

Mieszanka zwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszank
powinna miéci¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarniep@anych na rys. 1.
Skiad ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalne ayte do mieszankiwirowej powinno spetni@ wymagania normy PN-B-
11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wsgki piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla
mieszanki o uziarnieniu: od 0 do 20 mm, WP powinigmosit od 25 do 40, od 0 do 50 mm,
WP powinien wynosi od 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej rasi zwirowej
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Rysunek 1 . Obszar uziarnienia optymalnych miedzamwaowych




3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchawirowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchnizwirowej powinien wykaza sie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru

- spycharek, rowniarek lub sptaz rolniczego (ptugi, brony, kultywatorydlo
spulchniania, rozktadania, profilowania,

- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, braayerzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optyena

- przewanych zbiornikdw na wogldo zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych w
urzadzenia do rownomiernego i kontrolowanego dozowardy,

- walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowychkkech i srednich,

- walcéw wibracyjnych.

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganidnej@kt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadymewysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-0000WMymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podiae gruntowe pod nawierzclgniwirowa powinno spetni@ wymagania okrdone w ST S-
01.00.00 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.

Podiae powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnagarzez ut@enie
warstwy odsgczapcej z piasku o wskamiku wodoprzepuszczaldo wigkszym od 8 m/dog
wedtug zasad okénych w ST S-02.00.00 ,Warstwy agtzapce i odcinajce”. Grubaé
warstwy ulepszonego podim, jezeli nie zostata okiona w dokumentacji projektowej, powinna
wynosk 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchawirowej

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszankirowej

Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:

wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszaaWirowej, wg wymaga p. 2.2, wyniki
bada mieszanki, wedlug wymaggpodanych w punkcie 2.2, wilgotfio optymalm mieszanki
okreslona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z nefaiN-B-04481 [1].

5.3.2. Wbhudowanie i zagzczanie mieszankwirowej

Mieszankazwirowa powinna b¥ rozkladana w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu
rowniarki. Grubd&¢ roziozonej warstwy mieszanki powinna dyaka, aby po jej zagzczeniu
osiagnigto grubd¢ projektowan, tj.: dla nawierzchni jednowarstwowej (na padtailepszonym)
od 8 do 12 cm, dla kdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtgruntowym lub
warstwie odsczapcej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po rozieniu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinoapoca¢ sie od krawedzi i



stopniowo przesuwapasami podinymi, czsciowo nakfadajcymi sk w kierunku jej osi.
Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku zyal®zpoca¢ od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi.
Zageszczenie nalgy kontynuowd do osagnigcia wskanika zagszczenia podanego w SST, a w
przypadku gdy nie jest on okfeny, do osigni¢cia wskanika zagszczenia nie mniejszegozni
0,98 zagszczenia maksymalnego, ollanego wedtug normalnej proby Proctora, zgodniéNz P
B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnos¢ mieszanki zwirowej w czasie zagpzczania powinna I8y rowna wilgotndci
optymalnej. W przypadku gdy wilgote®mieszanki jest wisza o wecej niz 2% od wilgotndci
optymalnej, mieszarknalezy osuszy w sposob zaakceptowany przezyniera, a w przypadku
gdy jest nisza o wgcej niz 2% - zwiky¢ okreslona iloscia wody. Wilgotnégé mozna bada
dowolm metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakaejy

5.4. Utrzymanie nawierzchawirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna lpjelegnowana. W pierwszych
dniach po wykonaniu nawierzchni najedb&, aby byta ona stale wilgotna, zraszaja woda
ze zbiornikéw przewmych.

Nawierzchnia powinna ldyrbwnomiernie zajedzana (dogszczana) przez samochody na catej
jej szerokaci, w okresie 2 tygodni, w zwkku z czym zaleca siprzektadanie ruchu naznde
pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiapce st wklesniecia po okresie piegnacji wyréwnuje s kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pompooskardow. Wczesne wyrownanie wiiie¢ zapobiega
powstawaniu wybojéw. Zeli mimo tych zabiegow twoszsie wyboje, uszkodzone miejsca
nalezy wycia¢ pionowo i usua¢, dosypé swiezej mieszankewirowej, wyprofilowa: i zagsci¢
wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogojid’6.
6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdnabadania kruszyw
8rzeﬁnaczor]_ych do produkcji mieszamkirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi
0 akceptaci.

6.3. Badania dotyaze cech geometrycznych i Wtawosci nawierzchnizwirowej

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchavirowej podaje tablica 2.
Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. | WyszczegOdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Uksztattowanie osi w planie co 100 m oraz w punktach gtownych
tukoéw roziomyct

2 Rzedne wysokéciowe co0 100 n

3 Rowna¢ podiuzne co 20 m na kadym pasie ruct

4 Réwndi¢ poprzeczn 10 pomiaréw na 1 k




5 Spadki poprzeczne 10 pomiarow na 1 km oraz w punktach
atbwnvch tukéw poziomvc

6 Szerokaéé 10 pomiaréw na 1 k

7 Grubcsé 10 pomiaréw na 1 k

8 Zaggszcezeni 1 badanie na 600 m2 nawierzc

6.3.2. Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej ocoe)
niz =5 cm.
6.3.3. Redne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokeéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno
by¢ wieksze nk +1 cmi -3 cm.

6.3.4. Rowné&¢ nawierzchni

Nierownaci podiwzne nawierzchni naly mierzy¢ tata 4-metrows, zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [5]. Nierowrn&ei poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrova tata. Nierdwndgci
nawierzchni nie powinny przekracza5 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpotvinny by zgodne z dokumentagj
projektows z tolerancj = 0,5%.

6.3.6. Szerok& nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wgicej niz -5 cm i
+10 cm.

6.3.7. Grubé&¢ warstw

Grubas¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie siexzi
nawierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektowagmjbcci nie powinny przekraczat 1
cm.

6.4.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréniu zgodnéci wykonanych
elementéw odwodnienia z dokumentgpjojektows.

Pochylenie niwelety dna rowéw nale sprawdzd co 100 m. Stwierdzone w
czasie kontroli odchylenie spadkéw od spadkéw propeanych nie powinno gy wieksze
niz = 0,1%, przy zachowaniu zgodiwn z projektowanymi kierunkami

odprowadzenia waéd.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zagzszczenie nawierzchni nale bad& co najmniej dwa razy dziennie, z tytre maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadef na jedno badanie powinna wyro600 m2. Kontrad
zag;szczenia nawierzchni moa wykonywg dowolmn metod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST S-00.00M@Bnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimvirowe;.



8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST S-00.08\@0nagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodtaza gruntowego lub
warstwy odsczapcej,

- dostarczenie materiatow,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanakirowej,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

- zag:szczenie poszczegoélnych warstw,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek grun

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natue do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZE

S-05.00.00 Plac zabaw oraz elementy matej architekly

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznemg/magania dotycce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonaniem placu zabaw z elementami maééj architektury w zwizku z
realizacy inwestycji p.n. "Zagospodarowanie alejek oraz plaabaw — Rewitalizacja parku w
Piatku Il etap”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obllych Specyfikag

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t zwanych z
wykonywaniem placu zabaw.

Zakres przewidzianych rob6t obejmuje ustawienieadzen do zabaw dzieecych oraz
elementéw maitej architektury.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowizujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymiyknania i Odbioru Robd6t
(WTWOR) oraz okréeniami podanymi w ggci ogolnej specyfikacji.

1.5. Ogllne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogojrke™1.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kowykonania robot oraz za zgodiéo z
dokumentagj projektowa, postanowieniami zawartymi w niniejszej specyfikaechnicznej,
poleceniami Inspektora Nadzoru oraz ze sztukdowlan.

1.6. Dokumentacja budowy

- projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozpdreniem Ministra Infrastruktury z dnia
03.07.2003 r. "w sprawie szczegdtowego zakrestmygrojektu budowlanego (Dz. U. z 2003 r.
Nr 120, poz, 1133), dla przedmiotu zamowienia, #tdrego wymagane jest uzyskanie
pozwolenia na budoyy

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozpdeeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, mantarozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawieragego dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z
2002 r. Nr 108, poz. 953 z o zmianami),

- dokumenty swiadczice o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub og#owego
zastosowania aytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustaw 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, (#&1),

- protokoty odbioréw cgsciowych, kaicowych i robot zanikagych, z zadczonymi protokotami
z bada kontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza, czyli wéarej wymienione cgsci sktadowe dokumentacji z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywartibot (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy
Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — tekst géignDz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pézniejszymi zmianami).



Roboty naley wykonywa na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikéechnicznej
opracowanych dla realizacji niniejszego zadania.

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotygz materialdw

Ogolne wymagania dotygze materialtdw podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt 2.
Wyroby i materialy producentéw krajowych i zagramgch powinny speinia wymagania
odpowiednich norm, a w przypadku braku norm winogipd& aprobaty techniczne stosowane
w krajach Unii Europejskiej.

Wykonawca przed zastosowaniem wyrobu uzyska akcegdtespektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementolot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentachowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzgipektor
Nadzoru uwzgidni wyniki bad& materiatow i robot, rozrzuty normalnie wggtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, ssloadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywagre na rozwzamn kwestg.

Polecenia Inspektora Nadzorweda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym pod gida zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfodunosi Wykonawca.
Przewiduje si zamontowanie nagiujacych uradzen zabawowych oraz elementéw male]
architektury:

- centrum aktywngci - szt.1, nr kat. 10620 firmy LARS LAJ lub réwnaime,

- centrum zabaw - szt.1, nr kat. 10240 firmy LAR&SIUub rownowane,

- poligon maly - szt.1, nr kat. 10643 firmy LARS 0Aub réwnowane,

- willa - szt.1, nr kat. 10724 firmy LARS LAJ lulbwnowane,

- hustawka z dwiema oponami - szt.1, nr kat. 11120 fittWRS LAJ lub rownowane,

- hustawka podwadjna - szt.1, nr kat. 11122 firmy LARS 1 Wb rownowane,

- karuzela - szt.1, nr kat. 11304 firmy LARS LAbIltdownowane,

- bujak piesek - szt.1, nr kat. 11251 firmy LARS 1 ub rownowane,

- bujak foka - szt.1, nr kat. 11255 firmy LARS LAb réwnowane,

- bujakzyrafa - szt.1, nr kat. 11265 firmy LARS LAJ lub roewazne,

- przeplotnia potrojna - szt.1, nr kat. 10901 firtARS LAJ lub rownowane,

- stolik do zabawy - szt.1, nr kat. 10733 firmy LBRAJ lub réwnowane,

- tawka z oparciem — kpl. 25,A4, firmy Art. Metal, kolor palisander lub réwnowane,

- tawka @miokatna — kpl. 1.A5, firmy Art. Metal, kolor palisander lub rownowane,

- tawka bez oparcia — kpl. 2BA9, firmy Art. Metal, kolor palisander lub rownowane,

- kosze namieci — kpl. 39Ko6, firmy Art. Metal lub réwnowane,

- tablice informacyjne — kpl. 3,2, firmy Art. Metal lub rownowane.

Urzadzenia nalgy zamontowé zgodnie z instrukgj producenta. Wszystkie wdzenia musz
posiadé aktualne certyfikaty lub deklaracje zgodaiodopuszczace do uytkowania.

Teren placu zabaw oraz parku rglevyposay¢ w ogoélnodosipne tablie informacyjne na
temat (szt.3). Tr& zawartych informacji nalsy uzgodné z Zamawiagcym.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyagee sprztu podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.



Zgodnie z instrukcjom monta urzdzer . Niezledne narzdzia to: szpada, topata, poziomica,
miarka,srubokrt, wiertarka, wiertta, komplet kluczy, ubijak, Mga, ubijak gruntu, zaciski i inne.

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganidnej@kt 4.
4.2. Transport materiatow

Wykonawca zobowizany jest do stosowania jedynie takiétodkdw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakkdé przewaonych materiatow i uedzen.

Na srodkach transportu przewone materiaty i urgdzenia powinny by zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkamspartu okréonymi przez ich wytwore.
Sktadowanie elementéw z rozbiorek powinno odb§seg w warunkach zapobieggych ich
zniszczeniu lub pogorszeniu ich davosci technicznych na skutek wpltywu czynnikow
atmosferycznych i innych fizykochemicznych. Powinbyt przy tym spetnione wymagania
wynikajace ze specjalnych wdaiwosci materiatdw oraz bezpieazstwa przeciwpparowego.
Srodki i urzdzenia transportowe powinny dyprzystosowane do rodzaju przexaych
materiatow, elementéw, konstrukcji, adzen itp.

Przy transporcie naty przestrzega aktualnych przepiséw bezpieéatwa i higieny pracy, a
przy zatadunku, transporcie i wytadunkicznym — aktualnych przepiséw dotycych rcznego
przenoszenia ¢karow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-00000\Mymagania ogolne” pkt 5.

Przewiduje si zamontowanie nagiujacych uradzen zabawowych oraz elementéw malej
architektury:

- centrum aktywngri - szt.1, nr kat. 10620 firmy LARS LAJ lub réwneime,

- centrum zabaw - szt.1, nr kat. 10240 firmy LAR&IUub rownowane,

- poligon maly - szt.1, nr kat. 10643 firmy LARS 0Aub réwnowane,

- willa - szt.1, nr kat. 10724 firmy LARS LAJ lulbwnowane,

- hustawka z dwiema oponami - szt.1, nr kat. 11120 fittARS LAJ lub réwnowane,
- hustawka podwojna - szt.1, nr kat. 11122 firmy LARS1 &b rownowane,

- karuzela - szt.1, nr kat. 11304 firmy LARS LAbItownowane,

- bujak piesek - szt.1, nr kat. 11251 firmy LARS 1 lub réwnowane,

- bujak foka - szt.1, nr kat. 11255 firmy LARS LA rownowane,

- bujakzyrafa - szt.1, nr kat. 11265 firmy LARS LAJ lub rdowazne,

- przeplotnia potréjna - szt.1, nr kat. 10901 firARS LAJ lub rownowane,

- stolik do zabawy - szt.1, nr kat. 10733 firmy LARAJ lub réwnowane,

- tawka z oparciem — kpl. 25,A4, firmy Art. Metal, kolor palisander lub rownowane,

- tawka dmiokatna — kpl. 1LLA5, firmy Art. Metal, kolor palisander lub rownowane,

- tawka bez oparcia — kpl. 2BA9, firmy Art. Metal, kolor palisander lub rownowane,

- kosze namieci — kpl. 39 K6, firmy Art. Metal lub réwnowane,

- tablice informacyjne — kpl. 3,2, firmy Art. Metal lub rownowane.



Urzadzenia naley zamontowé zgodnie z instrukgj producenta. Wszystkie wdzenia musz
posiadé aktualne certyfikaty lub deklaracje zgodoicdopuszczagce do iytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogojid’6.

6.2. Kontrola jakeéci robot

Kontrola Jakéci powinna zapewnia

- Organizagj prac z uwzgidnieniem metod i czasu trwania prac,

- Bezpieczéstwo i higier pracy,

- Kwallifikacje i dawiadczenie kadego z pracagych zespotdw,

- Metody i system zbierania wynikow bada przedstawienie tych materiatdw Inspektorowi
Nadzoru,

- System kontroli dostarczonych i wbudowanych makéw oraz montowanych wdzen i
Sprztu

- Wiasciwosci dostarczonych i wbudowanych materiatéw, dokumestwierdzajce ich
przydatnd¢ zgodnie z przeznaczeniem (atestyyiadectwa jakéci, aprobaty techniczne,
certyfikaty bezpieczestwa itp.),

- Parametry techniczne montowanego sford urzadzen oraz sposob kontroli sprawsw ich
dziatania

- Urzadzenia i instalacje wykorzystywane na terenie budolcznie z wymaganiami
technicznymi,

- Metody zabezpieczenia zatadunku przed aiicht wissciwosci podczas transportu,

- Metody postpowania z materiatami i robotami nie spetaggmi tych warunkow.

6.3. Zasady kontroli jakmi robot

Celem kontroli jakéci jest osagnieccie wymaganych standardéw. Wykonawca jest
odpowiedzialny za peinkontrok robot i jakéci materiatdw. Przed rozpogaem robaot, jak i
réwniez w trakcie prowadzonych robét, Inspektor Nadzoruwenprzeprowadzi kontrok w celu
sprawdzenia przygotowania Wykonawcy zgodnie z wagtyeni w punkcie 6.2., natomiast
Wykonawca ma obowrek zademonstrowania ich wystarczakio

Dla minimalnych wymaga co do zakresu bada ich czstotliwosé, Inspektor Nadzoru ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeivwiykonanie robét zgodnie z umawleeli w
opinii Inspektora Nadzoru wykazane w wyniku konttakdy mogty wptyra¢ na prawidtowec
wykonania, mae on odméwd uzycia w Robotach materiatow, ktore zostaty poddamatioli do
momentu, kiedy procedury kontroli et prawidtowe i akceptacja materiatdwedzie
przeprowadzona.

Wszystkie koszty zvdzane z prowadzeniem kontroli ponosi Wykonawca.

Kontrola jakdci bedzie obejmowata:

- stwierdzenie zgodroi wykonania z DokumentagjTechniczi i Specyfikacy,

- jakas¢ uzytych materiatow i urzdzen,

- wykonanie mocowaurzadzen.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.



W przypadku, gdy normy nie obejmujpkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakcepteaprzez Inspektora Nadzoru.

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte wimawh PN-EN 1176, prawie budowlanym,
ustawie 0 ogélnym bezpiearmdwie produktu oraz rozpagdzeniu ministra infrastruktury.
Inspekcja ta zalecana jest wg normy 1176-7 jalaingtetap zapewnienia bezpieagava placu
zabaw. Za stan techniczny uradzen na placu zabaw oraz wysipowania wszelkich
nieprawidtowosci i zagrozen zawsze odpowiada wiiciel placu. Obowhzek zapewnienia
bezpieczéstwa placu zabaw spoczywa na $daielu, bez wzgidu czy instalowane ugdzenia
posiadaj certyfikat zgodnéci z normy. Dlatego te bardzo istotne jest przeprowadzanie
dodatkowej kontroli zgodr$gi z normami po montal urzadzen zabawowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST S-00.00MB@0Bnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest

1). szt. (sztuka) dla montau:

- centrum aktywngci,

- centrum zabaw,

- poligon maty,

- willa,

- hustawka z dwiema oponami,
- hustawka podwdijna,

- karuzela,

- bujak piesek,

- bujak foka,

- bujakzyrafa,

- przeplotnia potréjna,

- stolik do zabawy,

- tawka z oparciem,

- fawka gmiokatna,

2). kpl. (komplet) dla montazu:
- fawka bez oparcia,

- kosze n@mieci,

- tablice informacyjne.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.000@nagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem wymagg pkt 6.



9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsci podano w ST S-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ryczattowa okéona przez Oferenta na podstawie wyliczonego PrzadnRobdt winna
zapewnia prawidtowe i kompletne wykonanie robot zgodnieontkaktem i obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- wykonanie i zabezpieczenie niednych robot ziemnych i rozbiérkowych,

- zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatow g&rg/ch kontraktem,

- transport urgdzeh na miejsce pracy,

- wykonanie niezé&dnych robot konstrukcyjnych,

- osadzenie dybli, kotew,

- wszelkie roboty pomocnicze niegine do realizacji kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-EN 1177:2000 Nawierzchnie placow zabaw amortyaij upadki. Wymagania
bezpieczéstwa i metody bada

PN-EN 1177:2000/A1:2004 Nawierzchnie placow zabawriyzupce upadki.
PN-87/6774-04-piasek;

PN-85/B-04500,PN-88/B-06250-beton B-20,

PN-PE 1176-1 wypogania pl. zabaw. Ogolne wymagania bezp. i met. bhada

PN-PE 1176-7 wypoganie placow zabaw. Wytyczne instalowania, sprawidzdonserwaciji i
eksploataciji.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budanyich i montaowych-wydanie MBIiPMP
1997 w zakresie wykonania ,matej architektury ogred)”



